
Interac T-SPRUCE INTERAC 0200HO11325    IMAX x MONTROSS x JACKMAN

MISS OCD ROBST DELICIOUS
THIRD DAM

 SILVERRIDGE V IMAX

 MS JACK MON 32328 VG-87-5YR-USA

 BACON-HILL MONTROSS

 MS DELICIOUS JACKMAN GP-80-4YR-USA

 DE-SU JACKMAN

 MISS OCD ROBST DELICIOUS VG-87-3YR-USA

GTPI 2698

  TD TR TL TY TV     99%-I HH1F HH2F HH3F HH4F HH5F HH6F HCDF HMWF  

    Rek #: HO840M3142490352 aAa: 234165 DMS: 234

    Syntynyt: 08/07/2017 Kappakaseiini: AB Beettakaseiini: A1A2

TUOTOS   9 Karjoja    54 Tytt    93% arv.varm CDCB-G / 12-24  

Maito paunaa
1509

Rasva paunaa
68

Rasva %
+0.04

Valkuainen paunaa
52

Valkuainen %
+0.02

NM$ 822 CM$ 831 FM$ 782 GM$ 752 DWP$ 855

Rehuhyötysuhde
221

RFI
-267

Rehunsäästö
218

Metaanitehokkuus
95

Tytärten aikuistuotos (ME)    Maito  26,802 paunaa   Rasva  1,071 paunaa   Valkuainen  875 paunaa

TERVEYS JA HEDELMÄLLISYYS Immuunivaste    106

    Tuotantoikä 4.2     Vasikan immuunivaste 101

    Soluluku 2.75     Lehmien tiinehtyvyys -1.1

    Tytärhedelmällisyys -1.5     Hiehojen tiinehtyvyys 0.8

    Elinvoima 1.4     Poikimavaikeus isänä 2.0% 75% arv.varm

    Hiehojen elinvoima 0.6     Poikimavaikeus emänisänä 1.9% 71% arv.varm

    hedelmällisyysindeksi -0.6     Vasikkakuolleisuus isänä 5.1%

    Vasikkakuolleisuus emänisänä 4.6%

RAKENNE   5 Karjoja    31 Tytt    87% arv.varm HAUSA-G / 12-24  

    PTAT 0.53     Runkorakenne 0.32

    Utarerakenne 1.03     Kokonaislypsytyyppi 0.53

    Jalkarakenne -0.61

 Takakorkeus  korkea  +0.77 

 Vahvuus  vahva  +0.45 

 Rungon syvyys  syvä  +0.27 

 Lypsytyyppisyys  hyvä  +0.97 

 Lantiokulma  nouseva  -0.06 

 Lantion leveys  leveä  +1.49 

 Kinnerkulma  suora  -0.66 

 Takajalat takaa  pihtiset  -0.26 

 Sorkkakulma  hyvä  +0.61 

 Jalkarakenne  huono  -0.49 

 Etukiinnitys  hyvä  +1.03 

 Takakiinnityksen korkeus  hyvä  +1.58 

 Takakiinnityksen leveys  leveä  +1.46 

 Keskiside  vahva  +0.09 

 Utaremuoto  laaka  +1.22 

 Etuvedinten sijainti  lähellä  +0.06 

 Etuvedinten pituus  lyhyet  -0.42 

 Takavedinten sijainti  lähellä  +0.17 
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