
Post SIEMERS POST 0200HO12823    JALAPENO x DELTA-LAMBDA x DENVER

SIEMERS LMDA PARIS 27856
DAM

SIEMERS DENVER PARIS
GRANDDAM

RANSOM-RAIL FACEBK PARIS
FOURTH DAM

 PROGENESIS JALAPENO
 SIEMERS LMDA PARIS 27856 EX-91-4YR-USA GMD DOM

 FARNEAR DELTA-LAMBDA
 SIEMERS DENVER PARIS EX-91-4YR-USA GMD DOM

 MR MOGUL DENVER 1426
 QUALITY TANGO PARIS VG-86-2YR-USA

GTPI 3143

  TD TR TL TY MWT TV     99%-I HH1F HH2F HH3F HH4F HH5F HH6F HCDF HMWF  

    Kayıt #: HO840M3245703486 aAa: 243615 DMS: 135,561

    Doğum Tarihi: 04/03/2022 Kappa Casein: BB Beta Casein: A2A2

ÜRETIM   G Sürü    G Kızları   81% Güv. CDCB-G / 04-24  

Süt lbs
1325

Yağ lbs
93

Yağ %
+0.14

Protein lbs
73

Protein %
+0.11

NM$ 1131 CM$ 1154 FM$ 967 GM$ 1108 DWP$ 1253

Yem verimi
295

AYA
-142

Yem tasarrufu
216

Metan Verimliliği
104

SAĞILIK VE DOĞUM Bağışıklık    104

    Üretim Hayatı 6.1     Buzağı Bağışıklığı 99

    SCS 2.76     Inek Gebe Kalma Oranı 1.7

    Kızlarının gebe kalma oranı 0.5     Düve Gebe Kalma Oranı 2.1

    yaşanabilirlik 0.4     Doğum Kolaylığı 1.6% 62% Güv.

    Düve Yaşanabilirliği -0.1     Kızlarının Doğum Kolaylığı 1.0% 59% Güv.

    Doğurganlık endeksi 0.9     Olü Doğum Oranı 5.1%

    Kızlarının olü doğum oranı 3.7%

UYGUNLUK   G Sürü    G Kızları   79% Güv. HAUSA-G / 04-24  

    PTAT 1.98     Vücut Bileşik Verisi -0.49

    Meme Komp 2.13     Sutçüluk Bileşik Verisi 1.20

    Ayak - Bacak Komp 0.61

 Boy  Uzun  +0.97 

 Vücut Yapısı  Güçlü  +0.11 

 Göğüs Derinliği  Derin  +0.55 

 Sütçülük Formu  Açık Kaburga  +2.36 

 Sağrı Eğimi  Arkaya Eğimli  +2.13 

 Sağrı Genişliği  Geniş  +1.61 

 Arka Bacak (yandan)  Dik  -0.46 

 Arka Bacak (arkadan)  Düz  +0.75 

 Ayak Açısı  Adım  +1.10 

 Ayak Bacak Skoru  Yüksek  +0.76 

 Ön Meme Bağlantısı  Güçlü  +1.83 

 Arka Meme Yüksekliği  Yüksek  +3.14 

 Arka Meme Genişliği  Geniş  +3.69 

 Meme Merkez Bağı  Güçlü  +1.23 

 Meme Derinliği  Sığ  +0.78 

 Ön Meme Yerleşimi  Içe Eğimli  +0.93 

 Meme Başı Uzunluğu  Kısa  -0.38 

 Arka Memebaşı Yerleşimi  Içe Eğimli  +1.30 
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